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Umist'ovani kamer pro systémy AVES.

Spravné umisténi kamery ma nejvétsi podil na bezchybné nacitani registracnich znacek. Proto
je potieba vybirat umisténi velmi peclivé a vzit v potaz veskeré moznosti a specifika provozu
v dané lokalité.

Diky velkému mnoZstvi specifickych podminek u jednotlivych instalaci je obtizné stanovit univerzalni pravidlo
pro umistovani kamer. NiZze je uvedeno nékolik rad, ¢im se Fidit. Nékdy je ovSem nutné umisténi napriklad
na specifické konzoly tak, aby systém dosahl maximalni efektivity. Nastaveni kamer musi byt velice precizni a
promyslené. V pripadé nejasnosti Ize s vyrobcem dohodnou konzultaci pro konkrétni umisténi.

e Pozadavky na umisténi a nastaveni kamery: Idealni umisténi kamery je kolem 8 - 12 metr{
v ose vozidla na kraji snimaného jizdniho pruhu, ve vysce od 1 do 3 metrd coZz mlze byt v praxi
Casto obtizné docilit. Je tedy tfeba volit umisténi s ohledem na nékolik zakladnich aspektd. Umistit
kameru je mozné tak, aby na RZ vidéla z jakékoliv strany, (z boku, ¢i seshora) nesmi vSak na
vysledném obrazu vznikat deformace jednotlivych znakd vlivem velkého Ghlu naklopeni kamery.
LepSi umisténi je obecné seshora. Toto umisténi eliminuje potize s umisténim RZ na kraji vozidla,
kdy je RZ jakoby otoCena od kamery. Casta tuningova Uprava, i kdyZz i nékteré sériové vozy maji
znacku takto umisténou na okraji narazniku. Dale pfi nastavovani je tfeba brat na zfetel, ze
jednotlivé vozidla mohou mit znacku umisténou v rliznych Castech vozu, od umisténi na spoileru
tésné nad silnici az po umisténi pod Celnim sklem kamionu, z ¢ehoZ plyne nutnost zabirat vétsi
plochu. Na druhou stranu je tfeba se snazit kameru nastavit tak aby vysledné znaky v obrazu
byli co nejvétsi, vrovinég, a nedeformované. Pokud bude kamera zabirat zbytecné velky
prostor, nacitané znaky budou tak malé, Ze se mohou pohybovat na hrané Citelnosti softwarem a
naopak pokud bude kamera nastavena na co nejvétSi detail znacky, milze se stavat, Ze se Ffidi¢
znackou vlbec netrefi do zorného pole kamery. Vysledné umisténi je tedy kompromis mezi témito
dvéma faktory. Ze zkuSenosti vime, Ze tento kompromis nastaveni kamery byva zhruba na SiFi
standardniho jizdniho pruhu (cca 3.20m), ale nemusi tomu tak byt vzdy. Dale je tfeba brat
v Uvahu fakt, Ze si vozidla mohou navzajem stinit, to znamena, Ze pokud se za jedno vozidlo ,nalepi®
dalsi vozidlo tak kamera vlibec nemusi na SPZ vidét. DoporuCujeme proto, aby kamera byla
umisténa tak aby snimala vzdy prvni vozidlo v pfipadné koloné na vratnici. Pokud je nutno kamery
umistit do vétsi vzdalenosti, je tfeba zvolit vhodny objektiv tak, aby byli dodrZzeny vySe zminéné
pravidla.

Pfi nastavovani kamery je tfeba dat velky pozor na co nejlepsi zaostfeni na misto, kde chceme, aby
byla vozidla nacitana. Zaroven je tfeba nastavit kameru tak, aby nebyla presvétlena, ¢i prilis tmava.
Je tfeba docilit co neostfejSiho obrazu s co nejvétsim kontrastem mezi Cernymi znaky a bilym
podkladem. V pfipadé rychlych prljezdd je tfeba zkratit dobu zavérky na takovou hodnotu, aby se
znacky nerozmazavaly, coz bude zalezet na rychlosti projizdéjicich vozidel a zaroven na velikosti Uhlu
naklopeni kamery, na druhou stranu neni dobré zbyteCné zavérku nastavovat na velmi kratké
hodnoty, jelikoz dochazi k tmavnuti obrazu a tim ke zmenSeni kontrastu mezi znaky a podkladem.
Vysledek by mél byt opét kompromis pro danou konkrétni situaci. Obvykle pro mista kde se vozidla

pohybuiji do rychlosti 40 Km/h nastavujeme uzavérku na 1/500.

e Obecné: Kamera by neméla nikdy presahnout Uhel nacitani 30 stupnli. A to ze strany ani
seshora. Vzdy se snazit docilit co nejmensiho Ghlu nacitani, dle toho, jak to konkrétni situace
umoziluje. Nastavovat kameru na stojici vozidlo a ostfit na RZ.

e Casté chyby: Kamera je umisténa tak, Ze zabira zbytecné velkou scénu. RZ k rozpoznani je potom
velmi mala a dochazi k nepfesnostem pfi rozpoznavani. Velké Ghly pro rozpoznavani — znaky se
v obraze deformuji. Kamery jsou presvicené, Kamery nejsou perfektné ostré.
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Na obrazku 1 je vidét spravné umisténi kamer. Kamery jsou vzdaleny kolem 10 metrl od nacitaciho mista a
sviraji minimalni dhel.
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Na obrdzku 2 jsou vidét dvé obvyklé chyby. Kamera 1 nevidi pfes jedno vozidlo na druhé. Kamera 2 i presto,
Ze spliiuje podminku dodrzeni Ghlu 30 stupiid nevidi dobfe na RZ vozidla, ktera je v tomto pfipadé umisténa
mirné na strané. PFi umisténi kamery dle obrazku 1 by tento problém nevznikl.
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BohuZzel mista, kde je potfeba nacitat RZ vozidel nebyvaiji vzdy pro umisténi kamer idealni. Mize se jednat o
velmi Siroké vijezdy, které jsou navic v zatacce, Ci je hned za vyjezdem kfiZovatka, nebo cizi pozemek.
V takovychto slozitych podminkach si situace mlze vyzadat i Upravu provozu napfiklad pomoci vodicich
past, kuZel, smérovych tabulek, nebo pfipadné betonovych svodidel. Zalezi jaké prostfedky je moZno
v daném prostoru vyuzit. Pouhé malovani ¢ar na zem je bohuzel v praxi nedcinné.

Smérové tabulky:
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